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實驗名稱 策略

CTRL 使用LETKF同化回波觀測

LETKF 使用LETKF同化回波觀測+No Rain觀測

Recenter 使用LETKF同化回波觀測，No Rain觀測
使用上述所選擇之重新定位法

實驗設計

Full Cycle

2016111500 2016111506
Hourly cycle



00 UTC 01 UTC 02 UTC 03 UTC 04 UTC 05 UTC 06 UTC

CTRL

LETKF

Recenter

Obs



分析場

背景場



水氣同化No Rain
對DA spin up的影響
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∗ 使用系集重新定位法能夠更有效率的利用No Rain觀
測以降低高估之回波。

∗ 即使模式初始場之回波較佳，也未必能有效抑制模
式中假的對流的生成。

∗ 只將水象粒子同化No Rain回波觀測對抑制初始場回
波之需求的同化起轉效益有限。

∗ Qv同化No Rain回波觀測對於DA spin up的效益較佳。

結論
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